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IMPLANT DE TYPE CAGE INTERSOMATIQUE , ET INSTRUMENTATION ET 
PROCEDE POUR SA POSE 

La presente invention concerne d'une fagon generale les 
implants intersomatiques utilise en traumatologic du rachis. 

Elle concerne plus particulierement une nouvelle cage 
intersomatique rigide ainsi qu'un outillage et un procede 
pour sa pose. 

Classiquement, un tel implant se presente sous la forme 
d'un corps cylindrique en metal ou alliage metallique 
biocompatible. Un trou cylindrique est fonn£ a l'aide d'un 
outil rotatif dans l'espace intervertebral, et 1' implant est 
positionnS dans le trou, a l'aide d'un ancillaire 
relativement sommaire. 
15 cet implant et son process de pose souffrent toutefois 

d'un certain nombre d'inconvenients 

En premier lieu, du fait de la forme de revolution de 
1' implant, la stability de la position de celui-ci n'est pas 
garantie. 

En outre, sa pose a l'aide d'un ancillaire non 
specif ique est extrement delicate et fastidieuse, dans la 
mesure notamment ou il est necessaire, pour preparer le trou 
destine a 1 'implant et pour poser 1 'implant, de maintenir 
les corps verteruraux eonvenablement ecartes. 
25 Pratiquement, il est frequent qu'a 1' issue d'une 

operation de pose d'une cage intersomatique, celle-ci prenne 
du jeu, se dgplace et ne remplisse plus sa fonction. 

On connalt d£ja par WO-A-89 09035 des implants 
cylindriques presentant les inconvenients precites. Ce meme 
30 document decrit egalement un implant de section carree, 
section inadaptee a un percage cylindrique, et le travail de 
preparation du trou devient done beaucoup plus fastidieux. 

La presente invention vise a pallier les inconvenients 
de l'€tat de la technique. 
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Ainsi la prfisente invention propose tout d'abord un 
implant de type cage intersomatique, du type destinS a etre 
regu dans un trou formS dans une region siparant deux corps 
vert^braux adjacents, et coinprenant un corps rigige allonge 
5 dont la section est de. forme g6n6rale non circulaire, 
caract6ris6 en ce gu'il est destine & Stre regu dans un trou 
g^nSralement circulaire et en ce qu'il comporte & son 
extr6mit6 antfirieure une plurality d'arfetes vives formant 
gouges permettant, par impaction, de conformer le trou 
10 suivant la section de 1' implant. 

Des aspects pr6f£r6s, mais non limitatifs de cet 
implant sont les suivants : 

- la section transversale de 1' implant est de forme 
gSn^rale carree h coins arrondis et en ce que sa face 

15 antSrieure est g€n£ralement concave, pour ainsi former 
quatre aretes vives formant gouges et pour assurer 
l'entrainement des dSbris osseux arrach£s par les arStes 
lors de 1' impaction. 

- les faces sup6rieure et inf^rieure de 1' implant 
26 comportent chacune un crantage destine a l'auto- 

stabilisation de 1' implant dans son logement. 

- les faces supSrieure, inf£rieure et laterales de 
1' implant pr^sentent un profil 16g£rement concave. 

- 1' implant comprend dans la rfigion de sa face 
25 postSrieure des moyens pour la solidarisation d'un 

instrument destine h sa mise en place dans son logement par 
une voie post€rieure. 

- les moyens de solidarisation comprennent un trou 
taraude forme centralement dans ladite face postfirieure. 

30 - l' implant comprend en outre dans la region de sa face 

posterieure des moyens pour 1' indexation en direction axiale 
et en rotation de 1' implant par rapport audit instrument. 
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- lea moyens d' indexation comprennent une rainure 
formee dans ladite face posterieure et au fond de laguelle 
est formfi le trou taraudd. 

- 1' implant comprend dans la r6gion de sa face 
5 anterieure des moyens pour la solidarisation d'un instrument 

destine a sa mise en place dans son logement par une voie 
anterieure. 

- les moyens de solidarisation comprennent un trou 
taraudfi fonn6 centralement dans ladite face anterieure. 

10 - 1' implant comprend une lumiere traversante s'Stendant 

entre ses faces superieure et inferieure. 

- les faces superieure et inferieure de 1 'implant sont 
orientees parallelement. 

- ses faces superieure et inferieure de 1' implant sont 
15 legerement inclinees l'une par rapport a 1 'autre, de maniere 

a traitor le cas d'une lordose. 

Selon un deuxieme aspect de 1' invention, il est propose 
une combinaison d'un implant de type cage intersomatique et 
d'une instrumentation pour sa pose par voie posterieure dans 

20 une region situee entre deux corps vertSbraux, caracterisee 
en ce que 1' implant comprend un corps rigige allonge 
presentant une section de forme generale non-circulaire et 
comportant a son extremite anterieure une plurality d'ar§tes 
vives formant gouges, 1' implant comportant egalement a son 

25 extr6mit6 anterieure un moyen filetS et un moyen 
d' indexation a complementarite de formes, et caracterisee en 
outre en ce que 1 ' instrumentation comprend s 

- un premier outil allonge destinS a la distraction des 
corps vertSbraux adjacents entre lesquels 1' implant doit 

30 §tre plac6; 
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- un instrument tubulaire de guidage destine a etre mis 

en place autour du premier outil et comportant des moyens 

destines a etre ancres dans les corps vertfibraux de maniere 

a maintenir leur ecartement apres distraction, et de maniere 

5 a retenir ledit instrument de guidage -dans une position de 
reference, 

- un deuxieme outil formant alesoir destinfi a etre recu 
dans 1' instrument de guidage et a former par rotation un 
trou cylindrique de revolution entre les corps vertebraux, 

10 et 

- un troisieme outil de mise en place de 1' implant par 
impaction, comportant a une extremite un moyen filet* 
destine a cooperer avec le moyen filete de 1' implant et un 
moyen d' indexation destine a cooperer avec le moyen 

15 d' indexation de 1' implant, et destine a etre engage avec 
1 'implant dans 1' instrument de guidage. 

PrSferentiellement, le premier outil comprend un corps 
comportant a une extremite une partie de distraction de 
section allongee, et a 1 'autre extremite une poignee 

20 amovible. 

De facon particulierement avantageuse, 1' instrument 
tubulaire de guidage presente une section interieure telle 
qu'elle peut engagee pratiquement sans jeu, mais avec 
possibility de rotation, autour du premier outil. 

Selon une forme de realisation pr6feree, 1' instrument 
tubulaire de guidage comporte a une extremite deux broches 
destinees a etre engagees par impaction dans les deux corps 
vertebraux. 
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De fagon egalement preferSe, 1' instrumentation comprend 
en outre un outil d' impaction borgne cooperant avec 
l'extremity de l'instrument de guidage opposee aux broches 
en passant autour de 1 'extrymity homologue du premier outil, 
qui deborde dudit instrument de guidage, et par 
i'intermydiaire duquel des impacts peuvent ttre appliques a 
l'instrument de guidage. 

Selon une caracteristique avantageuse, le deuxieme 
outil comprend un corps susceptible d'§tre engage 
pratiquement sans jeu, mais avec possibility de rotation, 
dans l'instrument tubulaire de guidage, a une premiere 
extremity du corps 6tant prevu un al6soir de section hors- 
tout egale ou inf6rieure a celle du corps, et a une seconde 
extremity du corps 6tant prevue une poignee d'entrainement 
15 en rotation. 

Selon une autre caracteristique avantageuse, le 
troisieme outil comprend un corps creux susceptible d'etre 
engage pratiquement sans jeu, mais avec possibility de 
rotation, dans l'instrument tubulaire de guidage, une tige 
montSe coulissante et rotative dans le corps creux et 
comportant a une premiere extremity le moyen filete sous 
forme d'une tige filetde et a une seconde extrymity une 
molette d'entrainement en rotation de la tige, et ledit 
corps creux porte a son extrymity homologue de la premiere 
25 extrymity de la tige le moyen d' indexation coopyrant avec le 
moyen d' indexation de 1' implant. 
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D'autres aspects, buts et avantages de la presente 
invention apparaitront mieux a la lecture de la description 
detaillee suivante d'une forme de realisation preferee de 
celle-ci, donnee a titre d'exemple et faite en reference aux 
dessins annexes , sur lee quels : 

la figure 1 est une vue de dessus d'une cage 
intersomatique selon 1' invention, 

la figure 2 est une vue en coupe selon la ligne ll-n 
de la figure 1, 

la figure 3 est une vue selon la fleche in de la 
figure 1, 

la figure 4 est une vue en Elevation a echelle agrandie 
d'un detail de la cage des figures 1 a 4, 

les figures 5a et 5b sont deux vues en Elevation de 
15 cote d'une partie d'un outillage utilisee dans une premiere 
etape de pose de la cage des figures 1 a 4, 

la figure 6 est une vue en coupe axiale partielle d'une 
partie de 1 'outillage utilisee dans une seconde etape de 
pose, 

20 la figure 7 est une vue en coupe axiale partielle d'une 

partie de 1' outillage utilisee dans une troisieme etape de 
pose, 

la figure 8 est une vue en coupe axiale partielle d'une 
partie de 1' outillage utilisee dans une quatrieme Stape de 
25 pose, 

la figure 9a est une vue de cdtS d'une partie de 
1' outillage utilisee dans une cinquieme etape de pose, 

la figure 9b est une vue en coupe horizontale axiale de 
la partie de 1' outillage de la figure 9a , 
30 la figure 10 est une vue en coupe axiale partielle 

d'une partie de 1 'outillage utilisee dans une sixieme etape 
de pose, 

la figure 11 est une vue en coupe axiale partielle 
d'une partie de 1 'outillage utilisee dans une septieme etape 
35 de pose, et 

la figure 12 est une vue schematique en elevation de 
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c6te d'une cage intersomatigue seion une variante de 
realisation de 1* invention. 

On notera preiiminairement que, d'une figure & 1* autre, 
des elements ou parties identigues ou similaires sont 
5 d6sign6s dans la mesure du possible par les xn&mes signes de 
reference. 

En reference tout d'abord aux figures 1 a 4, on a 
represente un implant intersomatique de type cage 10 qui 
presente la forme g6nerale d'un corps allonge de section 
10 generalement carree & coins arrondis, Les faces superieure, 
inf6rieure et laterales presentent toutes une concavite 
d'axee, destinee & favoriser la stabilite angulaire de 
1' implant, 

Les faces superieure et inferieure 11a, lib de la cage 

15 presentent chacune un crantage 12 destine & la stabilisation 
de la position de 1' implant entre deux corps vertebraux, ce 
crantage assurant un ancrage dans les parois osseuses 
adjacentes et par consequent un bon blocage de 1» implant 
contre les mouvements en direction axiale. 

20 ce crantage est represente en detail sur la figure 4, 

pour ce qui concerne la face superieure, et presente une 
serie de dents transversales 12a de profil triangulaire 
sym6trique, dont 1* angle au soramet est designe par a. 

L'extremite de 1' implant situ6e & droite sur les 

25 figures 1 et 3 (extreraite dite anterieure) presente une face 
concave 16, par exemple en forme de portion de sph&re. 

Cette concavite permet de d6finir, au niveau des coins 
arrondis de 1' implant au niveau de cette face, quatre aretes 
tranchantes qui, comme on le verra plus loin, jouent le rdle 

30 de gouges lors de la pose de 1' implant. Au centre de la face 
concave 16 est menage un aiesage taraude axial 17, & des 
fins expliquees plus loin. 

La face opposee ou posterieure de l' implant, comme le 
montrent les figures 1 a 3, est generalement droite. Elle 

35 presente sur toute sa largeur une rainure transversale peu 
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prodonde 13 a bords droits, au centre de laguelle est 
pratique un alesage taxaude" axial 14. 

Enfin 1' implant 10 est traverse de part en part, entre 
ses faces superieure et inferieure lla, lib, par une lumiere 
5 oblongue 15 de section droite constante, a des fins 
expliquees plus loin. 

On va indiguer ci-dessous des dimensions prSferees, 
mais nullement limitative* , pour la cage inters omatique 
decrite ci-dessus : 
10 longueur hors tout : 25 mm 

largeur : 10,5 mm 
hauteur : 10,5 mm 

rayon de courbure des coins arrondis : 2,2 mm 

rayon de courbure de la concavity d'axee : 20 mm 
15 ra y° n d e courbure de la face concave 16 : 8 mm 

angle au soramet o des dents d'ancrage : 90° 

largeur des dents : 2 mm 

hauteur des dents : 1 mm 

hauteur de la rainure 13 : 5 mm 
20 profondeur de la rainure 13 : 0,5 ram 

On va maintenant decrire en detail une instrumentation 
et un procede pour la pose de 1' implant decrit ci-dessus 
dans l'espace situe entre deux corps verteUraux du rachis 
25 humain, ainsi que les diverses fonctions donnees par la 
geometrie de 1' implant. 

on effectue tout d'abord, de facon conventionnelle , la 
preparation de la voie d'abord. Puis on effectue, de fagon 
non illustree, une distraction partielle de l'espace 
intersomatique du cdte du disque oppose a celui que l'on 
s'appr§te a traiter. 

En reference maintenant aux figures 5a et 5b, on a 
illustre un outil de distraction globalement designe par la 
reference 100, qui comprend un corps principal 102 
35 cylindrique de revolution. A une extr6mite de ce corps 
s'6tend axialement une partie intermediate 104 comportant a 
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son extremite" libre un outil en forme de spatule 106 de 
profil oblong, par example elliptique. 

A 1» extremity opposee du corps s'Stend axialement une 
tige 108 sur laquelle peut fitre montee de facon amovible, 
5 par exemple encliguetee, une poignee 109 de manoeuvre, la 
reference 107 designant un organe de deverrouillage de 
ladite poignee. 

On observe sur la figure 6 que 1 'encliquetage 
s'effectue en faisant intervenir une gorge 108a formee dans 
10 la tige 108. 

L'outil 100 tel que represents sur les figures 5a et 5b 
permet d'effectuer, a titre de premiere etape du procede de 
pose de 1 'implant, une distraction des deux corps vertfibraux 
CVl et CV2 entre lesquels 1' implant doit Stre pose. Plus 
15 prScisement, en insurant a force la spatule 106 dans 
l'espace intervertebral, et en effectuant une rotation de 
l'outil sur un quart de tour selon la fleche F5 de la figure 
5a, on amene les deux corps vertSbraux a s'ecarter d'une 
distance appropriee (figure 5b). Cette distance, fixee par 
la largeur de la spatule 106, est de pr£f ere nee legerement 
inferieure a la hauteur de la cage intersomatique a poser. 

Maintenant en reference a la figure 6, on a illustrfi 
l'outil 100 maintenu dans la position de la figure 5b, la 
poignee 109 ayant ete retiree. 

On engage alors sur le corps cylindrique 102 de l'outil 
100 un instrument designs globalement en 110. Cet instrument 
comprend un ffit cylindrique creux 112 dont le diametre 
interieur est tres legerement inferieur au diametre 
exterieur du corps 102 de l'outil 100. Ce fut comporte a son 
extremity tournee vers le rachis deux broches pointues 113 
disposers diam^tralement , montfies sur le ffit par 
1' intermediate d'une bague porte-broches , et a son 
extremity opposee une poignee 114^solidaire du fut 112. On 
observe par ailleurs sur la figure 6 que les deux broches 
35 113 de 1 'instrument lib sont disposers de maniere a se 
situer respectivement au droit des deux corps vertfibraux 
CVl, CV2 . 
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L'instrument 110 a pour objet, dans la suite de l a 
procedure de pose, d' assurer un guidage operatoire en 
defxnissant un axe de reference d< intervention, et comme on 
va le voir ci-dessous de maintenir les corps vertebrau* 
5 convenablement ^cartes 1'un de l'autre. On notera gu'apres 
avoir engage l'instrument de guidage 110 sur l'outil 100 un 
certain reglage d'alignement peut etre effectue pour 
1' aligner par rapport a l'axe longitudinal du patient. 

Maintenant en reference a la figure 7, on a represents 
10 l'instrument 110, l'outil 100 contenu a l'interieur de 
celui-ci, et un autre outil globalement indique en 120, 
destine a permettre d'appliquer des impacts axiaux h 
l'instrument 110. Cet outil 120 presente la forme d»un tube 
borgne dont une jupe cylindrique 122 vient entourer, avec 
15 jeu, la partie d'extremite de l'outil 100 qui deborde a 
travers l'extremite ouverte de l'instrument 110, et dont une 
partie de sommet 124 se trouve a distance de l'extremite de 
l'outil 100. Le bord libre de la jupe 122, opposee au sommet 
124, vient s'appuyer sur le corps cylindrique creux 112 de 
l'instrument 110 au niveau de la poignee 114. 

Des impacts sont alors appliques selon la fleche F7 sur 
le sommet 124 de l'outil 120, ces impacts etant transmis a 
l'instrument de guidage 110 pour planter les deux broches 
113 dans les corps vertebraux respectifs CVl, CV2, a la 
25 maniere d'un clouage. On observera que cette operation est 
effectuee alors que le premier outil 100 reste en place et 
assure la distraction des deux corps vertSbraux. 

La figure 7 montre la position de l'instrument 110 a la 
fin de cette operation. 
30 une fois cette operation effectuee, la cloche 120 est 

retirfie, la poignee 109 est remontee sur l'outil 100 et une 
traction peut etre exercee sur l'outil 100 a l'aide de 
ladite poignee pour extraire la lame 106 de. l'espace 
\ intervertebral, et retirer completement l'outil 100 de 
3*5 l'instrument de guidage. 
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L' instrument 110 constitue alors, pour toute la suite 
des operations, un guide-outil comme on va le voir ci- 
dessous . 

En reference maintenant a la figure 8, on a insert dans 
5 l» instrument guide 110 a la- place du premier outil 100 un 
deuxieme outil 130. Cet outil comprend un corps cylindrigue 
132 dont le diametre est tres legerement infexieur au 
diametre interieur du fQt 112, une tige 134 s'etendant 
axialement a une extrfmite du corps 132 et un aiesoir 136 
prevue a l'extremite libre de la tige 134. 

A son etremite" opposee, 1' outil 130 comporte une 
poignee 138 fixe ou amovible. En faisant tourner 1 'outil 130 
a l'aide de la poignee 138 et en exercant simultanement une 
pression sur 1' outil, on pratigue dans l'espace situe entre 
15 les corps vertebraux un a 16 sage cylindrigue de revolution. 
Les mouvement de 1 'outil 130 sont symbolises par la fleche 
F8. 

De facon pr6f6ree, le diametre de l'aiesoir 136 est 
egal a la largeur et a la hauteur hors-tout de 1» implant 10 
decrit en reference aux figures 1 a 4. Ces dimensions sont 
choisies de maniere a dtre legerement superieures a la 
hauteur de l'espace intersomatigue , fixee par la largeur de 
la spatule 106 de 1' outil 100. Ainsi, l'aiesoir enleve de la 
matiere discale, et egalement une petite guantite de matiere 
25 osseuse dans les plateaux vertebraux. 

une fois gu'un trou de profondeur appropriee a ete 
fono6e (cette profondeur pouvant Stre contrdiee par exemple 
par une butee cooperant entre 1 'outil 130 et le guide 110, 
ou encore par une graduation formee sur le corps 132 de 
1' outil 130), ce dernier est alors extrait du guide 110. 

L' operation suivante consiste a monter 1' implant 10 sur 
un troisieme outil represente sur les figures 9a et 9b. La 
lumiere 15 de 1' implant est prealablement remplie de 
greffons osseux qui serviront apres la pose a etablir une 
35 liaison osseuse entre les deux corps vertebraux. 

Cet outil 140 se presente en deux parties, a savoir une 
partie exterieure comportant un fut cylindrigue 14 l et une 
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par-tie interieure comportant un corps cylindrique 143 
pouvant coulisser et tourner librement, mais pratiquement 
sans jeu, dans le ffit 141. 

Le ffit 141 comporte a son extremite anterieure (a 
5 gauche sur les figures 9a et 9b) -un prolongement non 
cylindrique, et plus particulierement un prolongement 142 
limite par deux bords droits dont la distance est tres 
legerement inferieure a la distance entire les bords droits 
de la rainure 13 de 1' implant. Au voisinage de son extremity 
10 posterieure, la partie exterieure de l'outil 140 comporte 
deux ailes 148, a des fins expliquees plus loin. 

La partie interieure de l'outil 140 comporte, 
s'etendant axialement a partir du corps 143 son extremite 
anterieure, une tige filetee 144. Cette tige filetee 
15 traverse librement 1 'extremity de la partie exterieure de 
l'outil 140 dans laquelle est pratique le prolongement 142. 
un epaulement 146 forme dans le ffit exterieur 141 limite le 
deplacement axial de la partie interieure de l'outil. 

A son extremite opposee, le corps 14 3 est solidaire 
20 d'une molette 145 destinee a l'entrainer en rotation. 

Le montage de 1' implant 10 sur l'outil 140 s'effectue 
en engageant par vissage la tige filetee 144 dans l'alesage 
taraude 14 de 1* implant, pendant que 1' extremite 142 de la 
partie exterieure est maintenue dans l'alignement de la 
25 rainure 13 de 1' implant. La rotation de la tige filetee 144 
est effectuee a l'aide de la molette 145. 

Apres serrage, 1' implant 10 est solidarise a l'outil 
14 0 tant en translation qu' en rotation, grace a la 
cooperation du vissage et de la compiementarite de formes 
30 entre 1' extremite conformee 142 de l'outil et la rainure 13. 

L 'ensemble ainsi obtenu, represente sur les figures 9a 
et 9b, est engage dans 1' instrument de guidage 110. 

En reference maintenant a la figure 10, on observe que 
le ffit 112 de 1' instrument 110 comporte a son extremite 
35 posterieure (a droite) deux encoches 112a qui sont aptes a 
recevoir les ailes 148 de l'outil 140. De cette manifcre, 
l'outil 140 ne peut §tre engage dans 1' instrument de guidage 



WO 96/2X747 PC17FR96/00108 

13 

110 gue dans une position angulaire determined, qui 
correspond a une position de 1' implant 10 dans laquelle les 
parois de dessus et de des sous lla, lib sont en vis-a-vis 
des deux corps vertebraux. 
5 on applique alors sur l'outil 140,- au niveau de la 

molette 145 des impacts axiaux. Ces impacts permettent a 
1' implant de pendtrer progress ivement dans 1'alesage 
cylindrique forme par l'alesoir (voir figure 8), les quatre 
aretes vives 16a de 1' implant telles que decrites plus haut 
10 jouant le r61e de gouges pour agrandir dans leur region le 
trou taraude. en attaquant la matiere osseuse des corps 
vertebraux. On observera ici que la concavite de la face 
antdrieure 16 de 1' implant 10 permet, a mesure que ce 
travail d'usinage progresse, de chasser les copeaux osseux 
15 qui se liberent en avant de 1* implant, en les accumulant au 
fond du trou. C'est done 1' implant lui-meme, selon une 
caracteristique importante de 1' invention, qui intervient 
comme dernier outil pour sa pose. Ainsi, c'est 1' implant qui 
conforme lui-mSme, a partir d'un pr6-trou cylindrique de 
20 revolution, un logement ayant exactement la meme section que 
1' implant, ce qui garantit sa stability. 

Une fois 1' implant positionne a la profondeur souhaitee 
(determinee concretement par la venue en butee des ailes 148 
au fond des gorges 112a), la molette 145 de l'outil 140 est 
25 tourn6e pour devisser la tige file tee 144 de 1'alesage 
taraude 14 et lib6rer l'outil 14 0. Ce mouvement est 
symbolise par les f leches Flla. L'outil 14 0 est alors 
extrait de 1' instrument de guidage 110, soit en seule etape, 
soit en deux Stapes (partie interieure puis partie 
30 exterieure). On se referera a la figure 11 qui illustre le 
retrait partiel de la partie interieure de l'outil 140. 

Enfin, en exercant une traction au niveau de la poignee 
114 (fleches Fllb) , l'instrument de guidage 110 est separe 
des corps vertebraux CV1, CV2 . Les deux corps vertebraux 
35 tendent alors a se rapprocher naturellement et a enserrer 
1' implant 10. Les surfaces crantees 12 de celui-ci s'ancrent 
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alors dans la matiere osseuse des corps vertebraux pour 
amfiliorer encore la stabilite de 1 'implant. 

On observera ici que la lumiere verticale 15 formee 
dans 1 'implant et remplie de greffons avant la pose permet 
5 d' assurer avec le temps une liaison osseuse a travers celle- 
ci entre les corps vertebraux sur- et sous-jacents. On 
notera a cet egard que 1' action d'auto-usinage de 1' implant 
lors de sa pose permet d« assurer un nettoyage des faces en 
vis-a-vis des deux corps vertebraux, qui facilitera la prise 
10 de la greffe. 

Ainsi l'on a decrit une instrumentation et un procfide 
de pose d'une cage intersomatigue par voie posterieure qui 
pr6sente un certain nombre d'avantages. Le travail 
s'effectue avec rapidity et avec une grande precision, et la 

15 stabilite de 1' implant une fois pose est excellente. 

Comme on l'a decrit en reference aux figures 1 a 3, 
1' implant 10 presents egalement un alesage taraude 17 dans 
sa face anterieure. Cet alesage lui permet d'Stre solidarise 
par 1' avant a l'outil 140, pour permettre une pose par voie 

20 anterieure lorsque celle-ci est rendue necessaire. Dans ce 
cas, le logement pour 1' implant est au moins partiellement 
pr6£orme a la main. 

en reference a la figure 12, on a represents une 
variante de realisation de 1' implant adaptee a une situation 

25 de lordose, c'est-a-dire a un non-par allfilisme entre les 
faces en vis-a-vis des deux corps vertebraux (cas des 
vertebres lombaires). Dans ce cas, les faces superieure 11a 
et inferieure lib de 1' implant 10 prSsentent une certaine 
obliquity l'une par rapport a 1' autre, adaptee a la lordose. 

30 Dans ce cas, le trou pratique a l'aide de l'alesoir presente 
un diametre sensiblement egal a la plus petite hauteur de 
1 'implant. 

Bien entendu, la pr6sente invention n'est nullement 
limitee aux formes de realisation d6crites et representees, 
35 mais l'homme de l'art saura y apporter toute variante ou 
modification conforme a son esprit. 
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1. Implant (10) de type cage inter somatique, du type 
destine a Stre recu dans un trou forme 1 dans une region 

5 separant deux corps vertfibraux adjacents (CV1, CV2), et 
comprenant un corps rigige allonge dont la section est de 
forme generale non circulaire, caracteris6 en ce qu'il est 
destin§ a Stre regu dans un trou generalemerit circulaire et 
en ce qu'il comporte a son extremity antSrieure une 
10 pluralite d'arttes vives (16a) formant gouges permettant, 
par impaction, de conformer le trou suivant la section de 
1' implant. 

2. Implant selon la revendication 1, caracteris6 en 
15 ce que sa section transversale est de forme generale carree 

a coins arrondis et en ce que sa face anterieure (16) est 
generalement concave, pour ainsi former quatre aretes vives 
formant gouges (16a) et pour assurer l'entralnement des 
debris osseux arraches par les aretes lors de 1' impaction. 



20 



25 



3. Implant selon la revendication 2, caracterise en 
ce que ses faces superieure et inf#rieure (11a, lib) 
comportent chacune un crantage (12) destine^ a 1' auto- 
stabilisation de 1' implant dans son logement. 

4. Implant selon l'une des revendications 2 et 3, 
caracteris6 en ce que les faces superieure, inferieure et 
laterales de 1' implant pr#sentent un profil l^gerement 
concave. 



30 



5. Implant selon l'une des revendications 1 a 4, 
caracterise en ce qu'il comprend dans la region de sa face 
posterieure des moyens (14) pour la solidarisation d'un 
instrument destine a sa mise en place dans son logement par 
35 une voie poster ieure. 



6. Implant salon la revendication 5, caracterise 



en 
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ce que les moyens de solidarisation comprennent un trou 
taraud<§ (14) form* centralement dans ladite face 
posterieure. 



7. Implant selon la revendication Sous, caracterise" 
en ce qu'il comprend en outre dans la region de sa face 
posterieure des moyens (13) pour l'indexation en direction 
axiale et en rotation de 1' implant par rapport audit 
instrument . 



10 



8. Implant selon les revendications 6 et 7 prises en 
combinaison, caracterise en ce que les moyens d' indexation 
comprennent une rainure (13) formee dans ladite face 
posterieure et au fond de laquelle est forme le trou 

15 taraudS . 

9. Implant selon l'une des revendications 1 a 8, 
^ caracterise" en ce qu'il comprend dans la region de sa face 

anterieure des moyens (17) pour la solidarisation d'un 
20 instrument destine^ a sa mise en place dans son logeraent par 
une voie anterieure. 



10. Implant selon la revendication 5, caracterise en 
ce que les moyens de solidarisation comprennent un trou 

25 taraud6 (17) forme centralement dans ladite face anterieure. 

11. Implant selon l'une des revendications 1 a 10, 
caracterise en ce qu'il comprend une lumiere traversante 
(15) s'6tendant entre ses faces superieure et inferieure. 

30 

12. Implant selon l'une des revendications 1 a 11, 
caracterise en ce que ses faces superieure et inferieure 
(11a, lib) sont orientees parall element. 

35 13- Implant selon l'une des . revendications 1 a 11, 

caracterise en ce que ses faces superieure et inferieure 
(11a, lib) sont legerement inclinaes l'une par rapport a 
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1' autre. 



14. Combinaieon d'un implant (10) de type cage 
intersomatigue et d'une instrumentation pour sa pose par 
5 voie posterieure dans une region situee entre deux corps 
vertebraux (CV1, CV2), caracterisee en ce que 1' implant 
comprend un corps rigige allonge presentant une section de 
forme generale non circulaire et comportant a son extremity 
anterieure une plurality d' aretes vives (16a) formant 
10 gouges, 1 'implant comportant egalement a son extremity 
posterieure un moyen filets (14) et un moyen d' indexation 
(13) a complementarity de formes, et caracterisee en outre 
en ce que 1' instrumentation comprend : 

- un premier outil allongg (100) destine a la 
distraction des corps vertebraux adjacents entre lesguels 
1 'implant doit £tre place; 

- un instrument tubulaire de guidage (110) destine" a 
Stre mis en place autour du premier outil et comportant des 
moyens (113) destines a etre ancrds dans les corps 
vert6braux de maniere a maintenir leur ecartement apres 
distraction, et de maniere a retenir ledit instrument de 
guidage dans une position de reference, 

- un deuxieme outil (130) formant alesoir destine a 
6tre recu dans 1' instrument de guidage et a former par 
rotation un trou cylindrique de revolution entre les corps 
vertSbraux, et 

- un troisieme outil (140) de mise en place de 
1' implant par impaction, comportant a une extremity un moyen 
filets (144) destine a cooperer avec le moyen filete" de 
1' implant et un moyen d' indexation (142) destinS a cooperer 
avec le moyen d' indexation de 1 'implant, et destine^ a etre 
engage avec 1' implant (10) dans 1' instrument de guidage. 

15. Combinaison selon la revendication 14, 
35 caracterisee en ce que le premier outil (100) comprend un 
corps (102) comportant a une extremite une partie de 
distraction (106) de section allongSe, et a l'autre 
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extremity une poignee amovible (109). 

16. Combinaison eelon la revendication 15, 
caracterisee en ce que 1' instrument tubulaire de guidage 
(110) presente une section interieure telle qu'elle peut 
engagee pratiquement sans jeu, mais avec possibility de 
rotation, autour du premier outil (100). 

17. Combinaison selon la revendication 16, 
caracterisee en ce que 1' instrument tubulaire de guidage 
(110) comporte a une extremity deux broches (113) destinees 
a itre engagees par impaction dans les deux corps vertybraux 
(CV1, CV2). 

15 18 ' Combinaison selon la revendication 16 ou 17, 

caractyrisee en ce que 1 ' instrumentation comprend en outre 
un outil d' impaction (120) coopyrant avec l'extrymity de 
1' instrument de guidage (110) opposee aux broches en passant 
autour de l'extrymity homologue du premier outil (100), qui 
dyborde dudit instrument de guidage, et par 1 'intermediate 
duquel des impacts peuvent etre appliques a 1' instrument de 
guidage. 



20 



25 



30 



19. Combinaison selon l'une des revendications 16 a 
18, caracterisee en ce que le deuxieme outil (130) comprend 
un corps (132) susceptible d'etre engagy pratiquement sans 
jeu, mais avec possibility de rotation, dans 1' instrument 
tubulaire de guidage, a une premiere extremity du corps 
ytant prevue un aiysoir (136) de section hors-tout egale ou 
inferieure a celle du corps, et a une seconde extremity du 
corps ytant prevue une pbignye (138) d'entrainement en 
rotation . 



20. Combinaison selon l'une des revendications 16 a 
19, caractyrisee en ce que le troisieme outil (140) comprend 
un corps creux (141) susceptible d'etre engagy pratiquement 
sans jeu, mais avec possibility de rotation, dans 
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1 'instrument tubulaire de guidage, une tige (143) montee 
eoulissante et rotative dans le corps creux et comportant a 
une premiere extremity le moyen filete (144) sous forme 
d'une tige filetee et a une seconde extremity une molette 
(145) d'entrainement en rotation de la tige, et en ce que 
ledit corps creux (141) porte a son extremity homologue de 
la premiere extremity de la tige le moyen d'indexation (142) 
cooperant avec le moyen d'indexation (13) de l'implant (10). 
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